Konkurso salygy 1 Priedas

SUVIRINIMO ROBOTO TECHNINE SPECIFIKACIJA

1. Bendra informacija

Reikalinga pramoniné auksto tikslumo suvirinimo roboty sistema. Jranga turi biiti sudaryta i8
tarpusavyje suderinty komponenty, uztikrinan¢iy automatizuotg ir stabily suvirinimo procesa.

10 m ilgio robotinés kreipianciosios

6 kW lazerinio suvirinimo sistemos su CCD kamera

6 aSiy pramoninis robotas (180 kg apkrovos klas¢)

e 4 x 2 m suvirinimo stalo su pradiniy jrankiy komplektu

2. Pagrindiniai komponentai

1. 10 m ilgio robotiné bégiy bazé

2. 6 kW lazerinio suvirinimo jranga su CCD kamera
3. 6 asiy pramoninis robotas

4. Auksto tikslumo suvirinimo stalas 4 x 2 m

3. Roboto techniniai duomenys
Bendrieji parametrai

e Tipas: vertikalus daugiasgnarinis 6 asiy robotas
e Apkrova:
o Riesas: 180 kg
o U asis: 30 kg
o Pakartojamumas: £0.05 mm
e Masé: 1020 kg

Apsaugos klasé

o Korpusas: 1P54
e Riesas: IP67

4. Darbo diapazonai

ASis Diapazonas
S asis —180° ~ +180°



ASis Diapazonas
L asis —60° ~ +76°

U asis —86° ~ +90°
R a$is £360°

B asis —130° ~ +130°
T asis £360°

5. DidZiausi greiciai

ASis Greitis

S asis 2.18 rad/s (125°/s)
L asis 2.01 rad/s (115°5s)
U asis 2.18 rad/s (125°/s)
R asis 3.18 rad/s (182°s)
B asis 3.05 rad/s (175°s)
T asis 4.63 rad/s (265°/s)

6. Leistini momentai

e R asis: 1000 Nm
e Bagsis: 1000 Nm
e Tasis: 618 Nm

7. Leistinos inercijos

e Rasis: 90 kg-m?
o B asis: 90 kg'm?
e T asis: 46.3 kg-m?

8. Darbo salygos

Temperatiira: 0—45 °C
Drégmé: 20-80 % RH, be kondensacijos
Vibracija: < 4.9 m/s? (0.5 g)
Aukstis: <1000 m
Aplinka be:
o degiy/ koroziniy dujy
o dulkiy, alyvos, vandens
o stipriy elektromagnetiniy trukdZiy



9. Galia ir montavimas

o Elektros galia: 5.0 kVA
e Montavimas: ant grindy

10. Saugos jranga

e Integruotos Sviesos uzuolaidos

e Avarinio stabdymo sistema

e Perkrovos ir temperatiiros kontrolé
o ASiy jud¢jimo stebésena

e Programiné susidiirimo prevencija



